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① 南防波堤先端の北東方 1,000m 地点から、針路 210 度、機関 Half Ahead、速力 10 ノットでアプローチする。風潮流の影

響を考慮して、舵と機関により保針操船に努め、針路 210 度の入港ルートに沿って航行する。 

② 機関により速力を減じて、南防波堤の手前で 8ノットとし、舵と機関を使用して、港口に向けて右変針する。  

③ 南防波堤付近を 7ノット程度で通過し、港内への進入針路 290 度に定針させる。 

④ 必要に応じて曳船を右舷船尾にとり、機関及び曳船により速力をさらに減じ、船首及び船尾スラスターを使用して船体

姿勢を制御しながら、港内に進入して、船首を対象岸壁前面の泊地中央に向首する。 

⑤ 機関後進として、岸壁前面の泊地中央で船体を一旦停止して、曳船及び船首尾スラスターを利用して右回頭して、船体

が岸壁法線（026 度）と平行になるよう制御する。 

⑥ 曳船及び船首尾スラスターを使用して、船体を岸壁法線と平行に維持したまま横移動して、岸壁に左舷着岸する。 

なお、着岸時の横移動速力は 6cm/sec 以下とする。 

図 1.4-1 入港操船例図（出船左舷付け） 

11 万 6 千 GT 級旅客船 全長 288.33m 
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① From the point 1,000m northeast of the south breakwater head, the ship approaches on a course of 210 degrees, with engine Half Ahead, at a speed of 10 knots. Considering effects of the wind-tidal current, try to hold course, steering by rudder and engine and navigate to follow the 210 degree arrival route into Abashiri Port.② Reduce speed by engine and assume 8 knots before the south breakwater.  Using rudder and engine, veer starboard towards the harbor entrance.③ Pass the vicinity of the south breakwater at around 7 knots, and set an approach course of 290 degrees toward Abashiri Port.④ If needed, be accompanied by a tugboat in the starboard quarter. Further reduce speed by engine and/or tugboat, and come into harbor while controlling the hull attitude using the bow and stern thrusters, and head to  the center of the anchorage in front of the target wharf.⑤ By engine sternway, bring the hull to a stop in the center of the anchorage in front of the wharf, rotate to starboard using the tugboat and/or the bow and stern thrusters, and control the ship to bring the hull parallel to the wharf normal line (026 degrees).⑥ Using the tugboat and the bow and stern thruster, move laterally while maintaining the hull parallel to the wharf normal line and come to pier on the port side. Furthermore, traverse speed at the time of the arrival at the shore shall be less than 6cm/sec.
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Island Breakwater
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Fixed Shore Net (Salmon Fishery)
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Steerage Example for Arrival at Abashiri Port (Head out port side)116,000 GT Class Passenger ShipTotal Length 288.33m
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ケース1   (風 North12m/sec、波 NNE1.5m、潮流 南流0.3kt)

ケース2-1 (風 ENE12m/sec、波 NNE1.5m、潮流 南流0.3kt)

ケース2-2 (風 ENE10m/sec、波 NNE1.5m、潮流 南流0.3kt)

ケース3   (風 SSW 12m/sec、波 Calm、潮流 北流0.3kt)

 

図 1.4-3 入港操船の航跡図 

11 万 6 千 GT 級旅客船 全長 288.33m 
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Legend (Arrival into Abashiri Port)
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Case 1 (Wind: North 12m/sec. Waves: NNE 1.5m. Tidal Current: South Current 0.3kt)
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Case 2-1 (Wind: ENE 12m/sec. Waves: NNE 1.5m. Tidal Current: South Current 0.3kt)
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Case 2-2 (Wind: ENE 10m/sec. Waves: NNE 1.5m. Tidal Current: South Current 0.3kt)
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Case 2-3 (Wind: SSW 12m/sec. Waves: Calm. Tidal Current: North Current 0.3kt)
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Steerage Track Chart for Arrival in Abashiri Port116,000 GT Class Passenger ShipTotal Length: 288.33m 
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